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IM RAHMEN DES EU-PROJEKTS «ECCEROBOT» ENTWICKELN FORSCHER EINEN MENSCHENAHNLICHEN ROBOTER

DC-Motoren lassen Muskeln spielen

Im EU-Projekt Eccerobot arbeiten Forscher an einem neuartigen humanoiden Ro-
boter. Dieser soll in Zukunft nicht nur wie ein Mensch aussehen, sondern sich

auch wie einer bewegen und verhalten konnen. Die kunstlichen Muskeln des
heute noch etwas gruselig anmutenden Zeitgenossen werden durch prazise
Gleichstromantriebe in Bewegung gesetzt.
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Schaurig aber spannend: Das EU-Projekt Eccerobot.
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H umanoide Roboter ziehen schon seit Jah-
ren das Offentliche Interesse auf sich. Da-
bei l6sen sie bei den Menschen unterschied-
liche Geflhlslagen aus. Wahrend die einen
von der fortschrittlichen Technik fasziniert
sind, schreckt die seelenlose Perfektion der
Maschinen die andern ab.

Beispiele gibt es viele: Ob das Modell Asimo
von Honda, der Einsteinroboter Albert Hubo
vom Korean Institute of Technology oder das
Robotermadchen HRP-4 C von Japans Natio-
nal Institute of Advanced Industrial Science
and Technology und Kawada, sie alle beeindru-
cken, wenn sie an Ausstellungen Uber die
Blhne laufen, rennen, Menschen ausweichen
oder diesen die Hande schitteln.Grundsatzlich
folgen solche Konstruktionen dem Konzept von
Industrierobotern. Hande, Arme und Beine
sind steife, metallische Gliedmassen, die
vielfach von Elektromotoren aus dem Hause
Maxon Motor gedreht und gebeugt werden.

Simulation des humanen Gangs als Herausforde-
rung. Zweibeinige Roboter funktionieren heute
jedoch erstaunlich gut, obwohl die Simulation
des humanen Gangs sehr herausfordernd ist.
Der menschliche Korper stellt seinen Gleich-
gewichtspunkt parallel zu den Anderungen
seines Auflagepunkts und in Abh&ngigkeit
vieler weiterer Faktoren standig neu ein.

Je fliessender die Bewegungen eines Robo-
ters also sein sollen, desto genauer missen
die Positionen der einzelnen Gliedmassen be-
rechnet und ausgefiihrt werden. Das bringt
Unmengen von Daten mit sich, und schon die
kleinsten Fehler konnen Stlirze verursachen.

Roboter als Krankenpfleger und Butler. Das EU-
Forschungsprojekt Eccerobot verfolgt einen
vollig neuen Ansatz. Es baut menschenéhnli-
che Roboter mit Knochen, Muskeln und Seh-
nen. «Wir wollen einen Roboter bauen, der
nicht nur die Form eines Menschen nachahmt,
sondern auch die innere Struktur und die Me-
chanismen des menschlichen Bewegungsap-
parates kopiert», sagte kirzlich Projektleiter
Owen Holland in einem Interview.

Eccerobot soll individuell auf verschiedene Si-
tuationen reagieren und mit der Umgebung



